Sjalvkonfigure

rande sensornat

(] Secure.

¥ Surveillance
7] Radio

(I Route

[ Cluster

[vI Sensor

[ Debug.

[ cmowmo |

| statistics.. |

Experiment: 1 (1)

Evaluation: 4 (10)
Progress: 66%
Value: 1210 (1878)
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Episode

Till vénster: skdrmdump av sensornétssimulator. I mitten finns
C2, sensornoder och lénknoder. Rétt omréde skall bevakas.
Ovan: Diagram 6ver bevakningsvérde (bevakningskvalitet)

for beslutsregler som trénats ett visst antal episoder (0-2500).

Sjalvkonfigurerande sensornoder

Malsattningen &r att sensornoder skall
konfigureras automatiskt for att natet
skall leverera basta méjliga prestanda

Prestanda kan matas i

- tckningsgrad fér data som nar C2 (+)
- férdréjning av data till C2 (-)

- mangd radiotrafik (-)

Scenario

Bevakningsuppdrag av flygplats

Sensorndt med 25-50 sensornoder och
10-15 lanknoder

Sensordata samlas in till C2
Varje nod konfigureras lokalt

Sensornoder férprogrammeras med
beslutsregler fér automatisk
konfigurering
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Metod

Nasta steg

Simulera sensor- och lanknoder samt
scenariot (utplacering, uppdrag, etc)

Lat beslutsregler styra noder under
simulering samt utvérdera prestanda av
sensornatstjansten

Simulera tusentals natkonfigureringar
och berékna beslutsregler med
reinforcement learning

Simulera ESB 430/1 sensor-
noder som anvands i
DTN/SN projektet

Berékna policies for sjalvkonfigurering
av sensornat for olika uppdragstyper:
- basta méjliga dvervakning

- bésta under viss tidsperiod

- sa lange som mdjligt med viss kvalitet

Implementera policy/regel-
motor fér sensornoder
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